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AUTOMATICO vs AUTONOMO
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CAPACIDAD DE TOMAR
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POR QUE TRENES AUTONOMOS?
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POR QUE TRENES AUTONOMOS?
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Casos relevantes de aplicacién de la autonomia en MLS
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POSICIONAMIENTO DE ACOPLAMIENTO DE CAMBIO DE SENTIDO
EVITAR PEUGROS . CONTROL REMOTO
TREN TREN ACOPAMIENTO VIRTUAL AUTOMATI

SEPARACION CERO DETECCION DE SENALES OPERACION EN DEPOSITOS DETECCION DE OBSTACULOS CARGA AUTMATICA REPATRIACION
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Impacto 2/2 Proyecto Karlsruhe
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Niveles de |IA
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DETECCION

Deteccion de obstaculo
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Video de ejemplo de Karlsruhe
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IA y Deteccion de intencion
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