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Energia vs Tiempo. Sistema de traccion

Calculo de energia basado en modelos

El consumo minimo de energia en sistemas de transporte para un
trayecto determinado y un tiempo objetivo concreto queda
definido por la funcién de consumo 6ptimo de Pareto.

El problema reside en que para un tiempo objetivo definido hay
infinitas consignas de velocidad posibles, pero solo una es la que
menor consumo ofrece.

Es decir, depende de la forma de conduccion, de las consignas y
de los parametros fisicos que definen al material rodante
(aerodinamica, eficiencia, potencia, etc...)
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Fuente: Cucala, A.P., Fernandez-

Cardador, A., 2014.

Optimal design of energy-efficient ATO
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Conduccion Automatica.

Gestion optima de Energia
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